
KIMM 
농업 분야 연구조직

KIMM
농업 중점 연구분야

AI로봇연구소
 · 첨단로봇연구센터

자율제조연구소
 · 반도체장비연구센터

친환경에너지연구본부
 · 도시환경연구실
 · 무탄소발전연구실

가상공학플랫폼연구본부
 · 산업기계DX연구실

노지자율예찰
융합연구단

사람의 농작업 대체를 위한 
첨단 로봇 기술

●  작업/수확/운반용 로봇 

   (첨단로봇연구센터)

●  노지 과수용 자율 예찰 로봇 및 

   광이미징 기반 병해충 조기탐지

   (노지자율예찰융합연구단)

   농업로봇

KIMM 
주요 연구과제

산업기계    산업용 모바일 작업기계 자율화 기반기술 개발

산업기계    �다목적 농작업이 가능한 윤거조절형 크롤러 기반 30kW급 주행 

플랫폼 개발

산업기계    �공용화가 가능한 100kW급 듀얼클러치 변속기 시스템 및 표준형 

제어 플랫폼 개발

농업기계

KIMM
농업 핵심 보유기술

   농업기계

KIMM 보유기술
•  트랙터 자율주행 및 자율작업 기술

•  농업기계 변속기 설계 및 제어 기술

   농업로봇

KIMM 보유기술
•  시설 및 수직농장환경 농수작업 로봇화 기술 

•  과수 농장 자율주행/작업 기술

•  다파장 광이미징기술 이용 식물병충해 진단 기술

   스마트팜

KIMM 보유기술
•  스마트팜 에너지 시스템 설계 및 해석기술

•  식물공장/수직농장 공조기술(냉난방/제습/CO2)

•  수소를 이용한 온실내 온열 - 냉열 - 전기 3중열병합 생산 기술

•  과채류 장기보존 기술(호흡/에틸렌 생성 억제) 

도시환경    �다중 분산발전 기반의 옥상온실형 스마트 그린빌딩 

                      융복합 시스템 개발 및 실증	

도시환경    �수출용 고온다습형 스마트 온실 패키지 모델 개발

도시환경    �교육시장 및 도시농업 특화 스마트팜 기술 개발

무탄소발전    �수소연료전지 3중 열병합 시스템 농업모델 개발

무탄소발전    �신재생에너지 및 복합열원 등을 활용한 온실에너지기술 사용화

반도체장비    �전환공정 플랫폼 및 고상전환 시스템 개발

스마트팜

첨단로봇    �다수 로봇 협업 기반 원예작물 수확용 로봇 개발

첨단로봇    �수직농장 유연생산을 위한 자율 농수작업 로봇기술 개발

노지예찰    �빅데이터 기반 친환경 노지 과수용 자율 예찰 시스템 및 

                     방제 플랫폼

농업로봇

스마트팜 에너지를 효율적으로 
공급하는 환경-에너지 기술

●  스마트팜 고효율 에너지 기기 · 시스템 

   (도시환경연구실, 무탄소발전연구실, 히트펌프연구센터)

●  미래농업 시설 

   : 옥상온실, 식물공장, 우주농업

   (도시환경연구실)

●  플라즈마 기반 농작물 장기 보존 

   (반도체장비연구센터)

   스마트팜

탄소중립기계연구소
 · 히트펌프연구센터

기존 농업기계의 무인·
자율화 및 품질 고도화 기술

●  농업기계 무인자율화

   (산업기계DX연구실)

●  동력전달장치 설계/해석/시험평가 

   (산업기계DX연구실)

   농업기계
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34103  대전광역시 유성구 가정북로 156
Tel.  042-868-7114
Fax. 042-868-7824   

산업기계DX연구실
이한민 실장
Tel. 042-868-7812   
E-mail. hmlee@kimm.re.kr

※이 리플렛에는 '한국기계연구원 서체'가 적용되었습니다
    서체는 한국기계연구원 홈페이지 

(www.kimm.re.kr)에서 다운 받으실 수 있습니다

한국기계연구원 공식캐릭터
'에디와 친구들'

기계정책센터감사청렴부

대외협력실

원       장

이 사 회

부 원 장

대구융합기술연구센터

첨단로봇연구센터

인공지능기계연구실

바이오기계연구실

AI로봇연구소

반도체장비연구센터

초정밀장비연구실

광응용장비연구실

3D프린팅장비연구실

자율제조연구소

액체수소플랜트연구센터

히트펌프연구센터

에너지저장연구실

LNG · 극저온기계기술시험인증센터

탄소중립기계연구소

기획예산실

인재개발실

재무회계실

정보전산실

기획본부

인재경영실

총무복지실

안전보건실

구매자산실

시설보안실

행정본부

가상공학연구센터

산업기계DX연구실

신뢰성연구실

가상공학플랫폼연구본부

의료기계연구실

의료로봇연구실

대구융합기술연구센터

레이저기술실용화연구실

자동차부품실용화연구실

원전기기검증연구실

부산기계기술연구센터

나노리소그래피연구센터

나노디스플레이연구실

이차전지장비연구실

나노융합연구본부

도시환경연구실

무탄소발전연구실

자원순환연구실

친환경모빌리티연구실

친환경에너지연구본부

성과확산본부

기술사업화실

기업지원실

연구운영실

KIMM스쿨

경영목표 2030년까지 Digital- KIMM달성

원천기술 확보
사업화 가속

대표 브랜드
정립 및 육성

디지털·AI 전환
기반구축

노지자율예찰융합연구단

국방기술연구개발센터

폐유기물기초원료화사업단

자연모사연구단

DX전략연구단

운영체조직

Agricultural machinery

미래 농생명을
움직이는




