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사 업 명 지체장애인의 고용 확대를 위한 독립활동 지원 로봇 시스템 개발

사업개요 

및

추진경과

○ 추진배경

- 장애인 복지에 대한 중요성이 크게 대두됨에 따라 장애인을 

경제적으로 지원하거나 혜택을 제공하는 차원을 넘어 실제 경제

활동에 참여하여 경제적 자립이 가능하도록 하는 방향으로 복지

정책의 패러다임이 변화할 필요

- 사업장에서 장애인의 경제활동 효율성이 일반인과 유사한 수준

으로 유지될 수 있도록 도와주는 효율적인 독립활동 지원 로봇의 

도입이 필요

○ 추진기간 : ’20. 1. 1 ～ ’24.12.31 (5년)

○ 총사업비 : 20,000백만원 [출연금]

○ 주요내용

- 하반신 장애인의 경제활동을 통한 자립이 가능하도록, 일상

/직장에서 자유로운 독립활동을 지원하는 로봇 시스템 개발

- 모듈 통합 및 시스템 구성

- 장애물 극복용 모핑 휠 모듈

- 투휠 기반 휠체어 플랫폼 모듈

- 입식활동 지원 스탠딩 모듈

○ 추진경과

- 2019. 1. ~ 12. : 주요사업 기획

- 2020. 1. ~ 12. : 1차년도 사업 진행 중
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사업수행자

(관련자 및

업무분담 내용)

○ 최초 입안자 및 최종 결재자

- 최초 입안자 : 첨단생산장비연구본부 로봇메카트로닉스연구실 

박찬훈

- 최종 결재자 : 원장 박천홍

○ 사업 관련자  

구분 성명 직급 수행기간
담당업무

(업무분담 내용)

책임자 박찬훈 책임
연구원 ‘20.1.1~’24.12.31 사업총괄

담당 박희창 책임
연구원 ‘20.1.1~’24.12.31 세부사업수행

담당 손영수 책임
연구원 ‘20.1.1~’24.12.31 세부사업수행

담당 김병인 책임
연구원 ‘20.1.1~’24.12.31 세부사업수행

담당 최상규 책임
연구원 ‘20.1.1~’24.12.31 세부사업수행

담당 경진호 책임
연구원 ‘20.1.1~’24.12.31 세부사업수행

담당 박동일 책임
연구원 ‘20.1.1~’24.12.31 세부사업수행

담당 박철훈 책임
연구원 ‘20.1.1~’24.12.31 세부사업수행

실장 김동언 책임 
행정원 - 사업관리

담당 박재용 선임 
행정원 - 사업관리

담당 김태진 행정원 - 사업관리

다른기관 또는

민간인 관련자
KAIST, 한양대, 충남대 병원, 고려대
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